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  Chapitre IV : Présentation du logiciel Plaxis et Applications  

  1. Introduction  

 

 

 2. Programme d’entré des donnes (INPUT) 
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3. Le type de modèle (Model : Fig. 3.3)     

 

 

 

 4. Les éléments (Fig. 3.4)  
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5. La géométrie  
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5.1 Sélections des éléments géométriques 

 

 5.2 Propriétés des éléments géométriques 

 

6. Les points et les lignes  
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7. Les plaques  

 

8. Rotules et raideurs en rotation  
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9. Géo-grilles  
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10. Les interfaces  
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11. Eléments nœud à nœud  

 

11. Encrage à tête fixe  
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12. Tunnels  
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13. Chargements et conditions limites  

 

14. Déplacements imposés 
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15. Le Blocage  

 

16. Blocage standards  
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17. Charges réparties  
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18. Charges ponctuelles 
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19. Blocage en rotation 

 

20. Drains  

 

21. Puits 
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22. Propriétés des matériaux  

 

23.  Base de données matériaux  

  

24.  Modélisation du comportement d’un sol 
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25. Les modèles des matériaux  
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26. Génération du maillage  
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27. Conditions initiales  

 

28. La nappe phréatique  
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29. Conditions aux limites dans les calcules d’écoulements  

 

30. Frontières imperméables à l’écoulement  

 

31. Surfaces de suintement  
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32. Générations des pressions hydrauliques  

 

33. Frontières de consolidation fermées  
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34. Configuration de la géométrie initiale  
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35. Génération des contraintes initiales   

 

36. Le programme de calcul 

   

 


